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Probleme

Scrieti functii MATLAB pentru a calcula epsilon-ul masinii, cel mai mare
numar reprezentabil in VF si cel mai mic numar normalizat gi nenor-
malizat reprezentabil in VF. Comparati rezultatele cu cele returnate de
functiile MATLAB eps, realmin, realmax.

Scrieti functii MATLAB pentru calculul lui sin x si cos  folosind formula
lui Taylor:
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Stim de la cursul de Analiza matematica urmatoarele:

e modulul erorii este mai mic decat modulul primului termen negli-
jat;

e raza de convergenta este R = oo.

Ce se intdmpld pentru x = 107 (si in general pentru = 2km, k mare)?

Explicati fenomenul si propuneti un remediu.

Scrieti functii MATLAB pentru calculul lui sin z si cos = folosind aproxi-
marea Padé in locul formulei lui Taylor. Atentie la reducerea rangului.
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P4. Scrieti o functie MATLAB care primeste la intrare un numar flotant
(simpld sau dubld precizie) si returneaza reprezentarea sa binard pe
componente: semn, exponent deplasat si semnificantul (agsa cum este
acesta reprezentat intern).

2 Probleme suplimentare

S1. Fie doua numere reale x1,x5 € R, 1 # x5. Consideram reprezentarile
lor in virguld flotantd x si a3 astfel incat =3 = fi(z;) = z1(1 + 61),
xg = fl(z3) = xo(1 + d2) i [01] < 6, |02] < §. Cat de mic trebuie sa
fie 9, astfel incat sa putem testa corect (in virguld flotanta cu precizia
masginii eps), dacd z; # x.

S2. Acelasi enunt ca la problema P1, dar in Maple.



